Tureetlan: tarur 1452
Makrelkanningar nordanfyri
Tidarskeid 6-25 juli 2014

Folk fra HAV.: Hagni Debes, Ebba Mortensen, Hannipoula, Anna Olafsdottir og Inga Kristiansen
Abyrgd: Jan Arge Jacobsen

Endamal: At kanna utbreidslu og nggd av makreli og nordhavssild um summarid, t& hesir
uppsjovarfiskar leita seer fadi nordanfyri. Eisini skal utbreidslan kannast i mun til sjovarhita og nggd
av &ti i sjonum. Kanningin er skipad sum ein felagskanning, har eitt islendsk og tvey norsk skip eisini
luttaka.

Reidskapur: Vonin 832 m MULTPELT flotitrol at tova i vatnskorpuni vid. Tovferd umleid 5 knop.
Injector F-15 lemmar 6 m® & 2000 kg. Vektir & trolid 400 kg. Utgerd (sensorar) til at méata lemma-
avstand, avstand undirveingir, gap og skver i trolinum (Mynd 3-6). Segl og "fiskalas" skulu & trolid.

Utgerd: Ekkolodd: Simrad EK 60 kHz lodd vid badi 38 og 200 kHz splitbeam botnum. CTD at
mata hita og salt. WP2 planktonglupur (%2 m diametur og 200 um meskar) til &tikanningar.
Elektronisk métibretti vid vekt gjert til kanningarnar. Ljésmatari at seta umborad.

Um tdrin: Tdrurin byrja og endar i Havn. Skipid verdur fyrireikad til tarin teir fyrstu dagarnar. Tad
vil siga at kalibrera ekkdloddid, seta visindaliga Utgerd upp og gera reidskapin klaran til tarin. Siglast
skal & 33 fastar stgdir, id liggja fyri umleid 60. hvenn fjérding, id siglt verdur (Mynd 1). Har verdur
tovad i ein halvan tima vid umleid 5 mila ferd. Veirlongdin skal verda 350 m. Aftana verdur CTDin
koyrd Ut, nidur & 500 m, og til seinast WP2 glipurin nidur & 200 m. Ekkdskriftin undir skipinum
verdur matad vid ekkointegratori. Siglingarleidirnar hja ellum skipunum er vist i Mynd 2.

Interkalibrering: Vid tdrenda verdur interkalibrering gjard vid islendska rannsdknarskipid.
Magguliga skal siglast & position, har islendska skipid er.

Provatgka: @Il veidan skal skrasetast (kranavekt er til endamalid). Upp til fimm kurvar av veiduni
skulu takast fra til kanningar. Gott 100 fiskar av hvarjum slagi verda méatadir og vigadir. Umleid 25
av hvgrjum slagi verda kynjadir og baningarstig verdur kannad. Nytrur verda tiknar av 15 teimum
fyrstu og magar av 10 teimum fyrstu fiskunum (av hverjum slagi), id verda kannadir i hvarjum hali.
T skal ansast eftir at i minsta lagi 500 nytrur av makreli og 400 nytrur av sild verda tiknar a
tarinum. CTD stedir verda tiknar nidur a 500 m, og WP2 plankton-stgdir verda tiknar nidur & 200 m.
Hetta verdur gjert, vid at ein CTD verdur lorad nidur & 500 m og sidani halad upp aftur. Sidani
verdur WP2 glapurin settur & veirin, og loradur nidur & 200 m, og haladur spakuliga (0.5 m/s) upp
aftur: Innihaldid i gldpinum verdur bytt i helvt, og koyrt i hver sitt ilat. [lgtini skulu merkjast vid
stgdnummari og at tey eru bytt i helvt (Y skrivast &), annad skal frystast og formalin skal i hitt ilatid.

Viomerkingar: Tdvast skal eisini uttan um teer fgstu stedirnar, ta skrift er at siggja, fyri at faa
visindaligan prgva av fiskinum. Ein pravi (100) av nordhavssild skal frystast til DNA kanningar.

Jan Arge Jacobsen, Havstovan 13/6 2014.
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Mynd 1. Fyribilseetlan fyri faroysku makrelkanningarnar 6.-25. juli 2014. Tilsamans 34 fastar st@dir
verda tiknar & tarinum. Har skal tdvast i ein halvan tima, umframt at ein CTD (hiti/salt) og ein WP2
plankton-st@d verda tikin aftana. Tilsamans umleid 2400 fjérdingar at sigla.
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Mynd 2. Uppskot til felagseetlan fyri tey fyra luttakandi skipini i juli-august 2013. Legg til merkis at
&tlanin er at fara longur sudur hja faroyska og norsku skipunum i &r enn i fjor.
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Mynd 3. Troleygad (1) & fiskilinuni matar gap (hedd, G), dybdar-egg (catch-sensor) matar dypi a

grunninum, avstandsmatararnir & undirveingjunum (2) méta avstand millum veingirnar (V) og
lemmasensorar (3) mata avstandin millum lemmarnar (L).

Mynd 4. Avstandsmatarar (Marport lemmasensorar) & ketuna (setback chain) & undirveingjunum,

hesir mata avstand millum veingirnar (V) og dypi & veingjunum.



Buoy, at
centre

traw|

Buoy, at
wingtip

Seqglflates

Weights, chains
{400 kg)

Mynd 5. Rigging av boyum, vektum og segl (kites) a trolinum.

Mynd 6. Rigging av boyum og avstands- og dybdarmatararnar & trolinum. Triggjar stérar
boyur/hundar & hgvudlinuna og (gular) og tvey segl (blatt). (1) Troleyga & grunnin, vendir uppeftir,
men skal senda baedi upp og nidur, og ein catch sensor at mata dypi og hita, (2) lemmasensorar &
undirveingir (avstand og dypi).
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