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I sambandi vid verkatlanina kalibrering av MULTPELT samplingstrolinum (FVG nr. 12/01162), vordu
kalibreringsroyndir gjerdar tidliga i mars 2013 vid Finni Frida. Andri Hansen var skipari, og Kristian
Zachariassen fra VVonini var vid, umframt try folk fra Havstovuni.

Skipan av kanningunum

Royndin vard gjerd umbord a Finni Frida adru viku i mars 2013. Vinnan (pf VVardin) tok lut i verketlanini
vid at seta 3 dagar av til kanningar vid Finni Frida, og pf Vonin luttok & kanningarferdini vid einum
manni. Til kanningarnar voru try sett av avstands-sensorum og ein catch-sensor tgkir. Sensorarnir vordu
settir & trolid, sum vist i Mynd 1.

[ fyrsta parti av royndunum vordu nyggju lemmarnir stilladir soleidis, at MULTPELT trolid skuldi ganga
i vatnskorpuni. Sidani vordu matingar av trolinum gjgrdar vid sensorunum sambeert etlanini i
kalibreringsverkatlanini.

Rigging av sensorunum til kanningina

e Catch-sensor vard settur & grunnin at mata gap (heedd, G)

Avstands-sensorar vordu settir i sidunetid, afturi i trolopinum (méta breidd, S)

FVG 2013: Avstands-sensorar vordu settir & undirveingirnar, matadu avstand millum veingirnar (V)
Lemma-sensorarnir matadu avstand millum lemmarnar (L)

FVG 2013: Goymslumerkir sett a trolid matadu dypi & grunninum, undirveingjunum og lemmunum.

i alt fyra trolparametrar (G, S, V og L) vordu skrasettir og loggadir  teldu & brinni, medan tovad vard
(Mynd 1). Umframt trol-sensorarnar, vordu eisini vanlig goymslumekir (Data Storage Tag, DST) sett &
trolid & somu st@d, sum hinir sensorarnir.
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Mynd 1. Rigging av sensorunum & MULTPELT trolinum. 1. catch-sensor at mata dypi a grunninum (G),
2. avstands-sensorar at mata breidd ella skver (S) i sidunetinum, 3. avstands-sensorar at mata avstand
millum undirvengirnar (V) og 4. lemma-sensorar mata avstand millum lemmarnar (L).
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Maétingarnar frd sensorunum & trolinum verda sendar upp til skipid vid 1j6di. Tglini fra ymsu matingunum
verda vist & dekkseindini a branni (Mynd 2) og skrésett umvegis netsamband & teldu i sokalladum NMEA
formati.

Mynd 2. Métingarnar a Scanbas eindini & brunni. Hvgrt vindeyga visir matingina fra einum av
sensorunum. Her siggjast allar matingarnar: 5 dypi-, 3 avstand- og 2 hitamatingar. Talvan nidanfyri
lysir ymisku parametrarnar.

Navn Eind | Méting

DP #3 m dypi SB undirvongur

DP #5 m dypi Catch-sensor & grunninum
DP #4 m dypi BB-undirvongur

DP #2 m dypi SB-lemmur

DP #1 m dypi BB-lemmur

TMP #3 C hiti & Catch-sensor & grunninum
TMP#2 | C hiti &4 BB lemmi

DST #3 m avstand undirveingir

DST #2 m avstand sidunet (trol skver)
DST #1 m avstand lemmar

Avstandurin millum lemmarnar saest eisini mitt undir matingunum (door-door).

Urslitini fra matingunum siggjast i Mynd 2 omanfyri. Her sast, at gapid & trolinum er 28 m (= dypid &
grunninum, ta id trolid gongur i vatnskorpuni) og avstandurin i sidunetinum er 60,5 m, medan avstandurin
millum undirveingirnar er 108 m og avstandurin millum lemmarnar er 146 m. Eisini sa&st, at SB-lemmur
er & 7,4 m medan BB-lemmur er g6dar 2 m grynri & 4,6 m. Sama er vid undirveingjunum, har SB-
undirvongur er & 24,9 m dypi medan SB vongur er a 22,7 m dypi. Hesi tal eru & heilt godari leid, fyri at
trolid skal kunna ganga i vatnskorpuni sum &tlad. Grundin til, at munur er & dypunum & veingjunum og
lemmunum er, at skipid hevur r6drid nakrar strikur i styribord, medan tdvad verdur, soleidis at trolid ikki
gongur beint i kjalarvarrinum, men heldur nakad ut i styribord. Hesin framferdarhattur verdur braktur, ta
tovad verdur & makrelkanningunum.

Vid hesum var hgvudsendamalid vid verkeaetlanini rokkid, nevniliga at gera eina skipan, soleidis at
omanfyri nevndu matingarnar av trolinum verda skrasettar og goymdar, medan tévad verdur. Hetta fyri at
tryggja, at veidan fra halinum kann brukast til stovnsmetingar av makreli i felags makrelkanningunum.

Bruk av urslitunum fra kalibreringsroyndini (FVG) i makrelkanningunum a sumri 2013
Skipanin, at mata og skraseta matingarnar, gjerd & kalibreringsroyndunum i hesi verkatlanini, vard seinni

brakt & makrelkanningunum i juli 2013 vid Finni Frida. Urslitini fra matingunum & makrelkanningunum
siggjast i talvuni nidanfyri (Talva 1). Hesi telini véru partur av Gtrokningini av nggdini av makreli fra
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faroysku kanningunum i 2013, sum var partur av felagskanningunum, har skip fra Noregi og Islandi
luttoku.

Talva 1. Mating av MULTPELT trolinum umbord & Finni Frida & makrelkanningunum i juli 2013.

Matingar av MULTPELT trolinum Midal SD Matingar Trolstadir
Avstand millum lemmar 110.5 5.6 37
Avstand undirveingir 72 —* 25
Avstand sidunet 59.2 55 25
Dypi a grunninum (gap) 35.3 4.9 28310 36
Dypi & SB lemmi 8.0 4.5 32286 37
Dypi a BB lemmi 10.3 5.4 27708 37

* Avisir trupulleikar voru at méta avstandin millum undirveingirnar, vegna vanaligt samband millum sensorarnar (men hetta
arslitid passar t6 veel, samanborid vid matingarnar millum sidunetio og millum lemmarnar).

Urslit fra royndunum at brika DST goymslumerkir at skraseta ymsar matingarnar & trolinum

Sum nevnt omanfyri, var &tlanin at kanna, um lutfalsliga bilig goymslumerkir (DST) kundu nytast til at
méata dypid & grunninum, undirveingjunum og lemmunum, medan tévad vard.

DST goymslumerkini vordu lggd i eitt rar at verja tey moti stoyti og tilikum, og sidani fest & trolid 4 somu
stgd, sum sensorarnir sotu. Talva 2 lysir hvar & trolinum merkini vordu fest. DST-merkini vordu sett til at
mata 20. hvart sekund.

Talva 2. Nummar og hvar & trolinum goymslumerkid vard fest.

DST merkinummar Stad a trolinum

6407 Trolposan
6411 BB lem

6408 SB lem

6406 BB undirvong
6409 SB undirvong
6410 Grunnin

Urslitini fra matingunum, dypi og hitin & DTS merkinr. 6410, id sat & grunninum er vist i Mynd 3 og fra
merkinr. 6407, id sat & trolposanum sast a Mynd 4. Av ti at fyrsti partur av kalibreringini var ein roynd at
stilla nyggju lemmarnar uttan at taka trolid inn, gongur halid yvir eitt degn (seest & x-asini).
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Mynd 3. Dypi (m, reyda linjan og &sin i hagru sidu) og hitin (C, blaa linjan og asin i vinstru sidu) matad
vio DTS nr. 6410. X-asin visir dato og klokku. Hetta merkid sat & grunninum.

I Mynd 3 seest, at grunnurin for nidur & 100 m dypi, medan trolid vard skotid, og ta vit byrjadu at tova,
kom grunnurin upp a umleid 40 m dypi og at enda 30 m, sum er gapid, ta trolid gongur i vatnskorpuni.

A nastu mynd (Mynd 4) sest dypi & trolposanum i somu roynd. Her sast, at posin bert for nidur & gott 75
m medan skotid vard og kom so upp 4 30 m, ta byrjad var at tova, og at enda upp & 25 m, nakad grynri
enn grunnurin.
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Mynd 4. Dypi (m, reyda linjan og &sin i hggru sidu) og hitin (C, blaa linjan og asin i vinstru sidu) matad
vio DTS nr. 6410. X-asin visir dato og klokku. Hetta merkid sat & trolposanum.

Tad visti seg t0, at hesi merkini ikki toldu hgrdu vidferdina, sum er, t& tdvad verdur og reidskapurin
verdur haladur Gt og inn fleiri ferdir um dagin. Tianverri forust fleiri av goymslumerkjunum, hdast tey
16gu i vardum rari. Hesi vérdu ti ikki brakt i makrelkanningunum seinni um summario.



